oo

max [ ' [p-Q(K (). L)~ w-LE)=c-1()- Azl (9)

0

(K()=1(t)-a- K(r)
- restrictie asupra variabilei de comanda
1 min <0

Imin < I(t) < Imax {
1 I.>0
- restrictia de nenegativitate asupra variabilei de stare:
K() =0

L K(0)=Ky>0

(10)

(11)

(12)
(13)



